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Inhalt Teil 1: Bewegungsgleichungen für Mehrkörpersysteme

Institut für
Angewandte Dynamik

1) Einführung

2) Vektor- und Tensorrechnung

3) Kinematik des starren Körpers

4) Räumliche Fixpunktdrehung (reine Rotation)

5) Relative Zeitableitung und Relativmechanik

6) Bindungsgleichungen

7) Kinematik von Mehrkörpersystemen

8) Kinematik von Mehrkörpersystemen unter Verwendung von Absolutkoordinanten

9) Kinematik von Mehrkörpersystemen unter Verwendung von Relativkoordinanten

10) Dynamik des starren Körpers

11) Bewegungsgleichungen in Absolutkoordinanten

12) Bewegungsgleichungen in Relativkoordinanten

13) Prinzipe der Dynamik
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Inhalt Teil 2: Lineare Schwingungslehre

1) Freie Schwingungen linearer Einfreiheitsgradsysteme

2) Erzwungene Schwingungen linearer Einfreiheitsgradsysteme

3) Freie Schwingungen linearer Schwingungssysteme

4) Erzwungene Schwingungen linearer Schwingungssysteme
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